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Verkehrsleitzentrale VAMOS
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Operatives Verkehrsmanagementsystem VAMOS

Fakten zum Verkehrsmanagementsystem (vamos2)
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Verkehrslage und -prognose
mehr als 1000 Datenquellen

Verkehrsinformationen
kollektives Verkehrsinformations-system,
Elbebrickeninformations-system

Dynamische Verkehrsflusslenkung
dynamische Wegweisung in der Stadt, auf den
Autobahnen und gemeinsam

Verkehrsflusssteuerung
Ubergeordnete und kooperative
Lichtsignalsteuerung
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Verkehrsmanagementsystem

Aktorik

Griine wWelle
bei nfh
P+R: Linie 2 alle 10 mins=s
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Wer tragt Verantwortung?
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https://www.nytimes.com/2017/12/24/nyregion/traffic-apps-gps-neighb
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Fehler im System vs. blindes Vertrauen
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Wer tragt Verantwortung?
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Noe Veloso, Principal Transportation Engineer Public, FremorjﬂNorks
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Fehleranfallige Sensorik
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Stadtplanung: integriertes Verkehrsmanagement
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Potenziale des Verkehrsmanagements

Travel cost

Implications

Cost of vehicle & travel
[monetary, travel time, value of time])

‘ 7 Vehicle
€| Capacity automation
(5 levels)
Traffic ‘

implications

Public transport,

’Gdn_gesﬁdn] walking, cycle
- ‘ use— &

Dimitris Milakis , Bart van Arem & Bert van Wee:
Policy and society related implications of
automated driving: A review of literature and
directions for future research, In: Journal of
Intelligent Transportation Systems Technology
Planning and Operations, Vol 21, 2017,
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Quo vadis?

kooperative

HAF-gerechte LSA

Mandver Energie-
ermoglichen verbrauch
Gezielte Parkraum- Navigation Preismodelle
bewirtschaftung gema.[s. ,,system
equilibrium®
Geschwindigkeits- Parkraum- ,Cnissionen
beschrankungen bewirtschaftung
NUtzer d Netzwerk-
utzer des .y
. optimierun Kapazitat
Umweltverbundes Verkehrs- gezieltes & : >
priorisieren mittelwah! Priorisieren Zentrale
< % Datenhaltung
. : : --> HAV
Kosten Bepreisung Verstauung /  Bonussysteme Soziale Gleich-
Maut verstauter > berechtigung /
Bereiche \ Ausnahmen in
Shared mobility _ Leerfahrten Bepreisung
priorisieren Besitz/ gezieltes bepreisen
Sharing Bepreisen von
Parkraum Halteplatzen
verknappen/
Bepreisen

Nach Cohen, Cavoli: Automated vehicles: exploring possible consequences of government (non)intervention for congestion and accessibility, In:

Transport Reviews, Vol. 39, 2019, https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/01441647.2018.15244017?src=recsys
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VAMOS als Voraussetzung zur Umsetzung eines effektiven Routings

Energieeffiziente Routen
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VAMOS als Datenlieferant z.B. fur automatisierte Fahrfunktionen

» Verkehrslage (intermodal)

» Betriebszustande der telematischen Anlagen (z. B. Tunnel)

* LSA- online Daten

» Schaltzeitprognosen von LSA

» RuUckstaulangen vor LSA, Engstellen,...

« Daten aller verkehrstelematischer Anlagen (Parkplatzdaten, dynamische Geschwindigkeitsbegrenzungen...)

World Trade Center |
: J:. ¢ freie Plitze |

Innere Altstadt
* freie Plitze i

Prager Staﬂe

b s N1 freie Platze
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VAMOS zur Unterstutzung des hoch automatisierten Fahrens im
urbanen Raum

Kooperatives Anfahren
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LSA-Freigabezeitprognose fur Kfz

2014-05-20 19:57:15.000
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Kooperative Lichtsignalanlagen und qualitatsgerechte
Lichtsignalsteuerung

— Verbesserung der Verkehrsqualitat fir den OPNV unter Beibehaltung der Verkehrsqualitat
des MIV

— Reduzierung der Fahrzeiten im Fahrplan der Linien 3 und 7 um 3 min und der Linie 8 um
eine Minute pro Umlauf

— Anzahl Brems- und Beschleunigungsvorgange .

— Energieverbrauch .

) G N acE 228
RBLSA-FAS

Linie: 3 LEIB-GOER

— Stress .

— Fahrkomfort .
— Betriebsqualitat .

Antrieb
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BikeNow

ein Informationssystem fur Radfahrende
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Ziele

Reduktion der Hemmnisse beim Radfahren
— Vermeiden von Wartezeiten an Ampeln
— Verringern der Reisezeit

— Steigern der Qualitat des Radverkehrs

Erhebung von Floating Bike Data

— Bewerten der Qualitat des Radverkehrs

— Bewerten der Infrastruktur des Radverkehrs
— Datengrundlage fur InfrastrukturmalBnahmen
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Exemplarischer Geschwindigkeitsverlauf
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Professur fur Verkehrsleitsysteme und -prozessautomatisierung
des Instituts flr Verkehrstelematik

Professur Fakultat Verkehrswissenschaften , Friedrich List”

Kommissarische Leiterin: Dr.-Ing. Birgit Jaekel

21 Mitarbeiterinnen

Forschungsschwerpunkte
Verkehrsmanagement, Verkehrsleit- und -steuerungssysteme §
Optimierung und Automatisierung von Telematikprozessen |
Fahrerassistenz/-informationssysteme

(hoch)automatisiertes Fahren

Nils Eisfeld
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